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1. CZESC OGOLNA

1.1. Przedmiot i zakres robot objetych Specyfikacjq

Przedmiotem Specyfikacji Technicznej sg wymagania dotyczgce wykonania i odbioru
robot zwigzanych z wykonaniem systemu sygnalizacji pozarowej w Skansenie w
Maurzycach.

Zakres robot objetych specyfikacjg dotyczy:

O

N

O

kompletacji wszystkich materiatdw i urzgdzen potrzebnych do wykonania
podanych powyzej prac,

wykonaniem wszystkich robét pomocniczych w celu przygotowania podtoza
(roboty murarskie itp.),

montazem wszystkich materiatéw i urzgdzen w sposoéb i w miejscu zgodnym z
dokumentacjg techniczna,

przeprowadzeniem wymaganych prob i badan oraz potwierdzeniem tego
stosownymi protokotami,

uruchomieniem catosci systemu oraz zaprogramowanie w sposéb zgodny z
wymaganiami uzytkownika,

przeszkolenie personelu wskazanego przez uzytkownika,

przygotowaniem dokumentacji powykonawczej oraz instrukcji uzytkowania.

1.2. Dokumentacja robét.

Dokumentacje robot stanowi:

[0 Projekt wykonawczy systemu sygnalizacji przeciwpozarowej,,

O OO

Niniejsza specyfikacja techniczna wykonania i odbioru robét,
Ksigzka przedmiarow,
Dokumenty swiadczgce o dopuszczeniu do obrotu i powszechnego stosowania

uzytych wyrobow,

O O

Protokot odbioru robot,
Protokoty z badan kontrolnych i pomiarowych,

[0 Dokumentacja powykonawcza.
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2. MATERIAtY

2.1. Wymagania ogdlne

Wszystkie materialy i urzgdzenia zastosowane do realizacji robot powinny
odpowiada¢ co do jakosci, wymaganiom specyfikacji technicznej i przyjetym w
Projekcie rozwigzaniom technicznym. Na kazde zgdanie Zamawiajgcego (inspektora
nadzoru), Wykonawca zobowigzany jest okaza¢ w stosunku do wskazanych
materialdw: certyfikat na znak bezpieczehstwa, deklaracje zgodnosci lub certyfikat
zgodnosci z Polskg Normg lub aprobatg techniczng, swiadectwo wydane przez

Centrum Naukowo Badawcze Ochrony Przeciwpozarowe.
Nie dopuszcza sie stosowania wyrobdw nieznanego pochodzenia.

Do materiatdbw wyszczegolnionych w obowigzujgcych i publikowanych katalogach
(KNNR, KNR, KNRW, KSNR, KNP, ORGBUD i innych katalogach) nalezy stosowac¢
zasady okreslone w zalozeniach ogolnych i szczegotowych katalogow. W

szczegolnosci nalezy stosowaé warunki i normy tam wskazane.

Materiaty, ktére nie majg odniesienia w publikowanych katalogach, a dopuszczone sg
do stosowania w budownictwie, nalezy stosowa¢ zgodnie z obowigzujgcymi kartami
wyrobow i instrukcjami producentéw. Normy zuzycia nalezy przyjmowac zgodnie z

zaleceniami producentow i dystrybutoréw wyrobow.

2.2.Rury instalacyjne

Rury instalacyjne — kablowe nalezy montowac, za pomocg wkretow zabezpieczonych
antykorozyjnie poprzez przykrecenie dedykowanych uchwytow w odstepach nie
wiekszych niz 0,5m. Srednica rur powinna byé dostosowana do ilosci i $rednicy
prowadzonych w niej przewoddw. tgczenie rur wykona¢ za pomocg zlgczek

karbowanych, gietkich o srednicy dopasowanej do srednicy rury.
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2.3.Przewody

Nalezy bezwzglednie stosowac przyjete w projekcie technicznym typy przewodéw dla
zapewnienia zgodnosci medium transmisyjnego do stosowanych urzgdzen. Nalezy
stosowac¢ odcinki jednolite bez tgczen. W przypadku koniecznosci wykonania
potgczenia, nalezy wykona¢ je w certyfikowanych puszkach instalacyjnych,
dedykowanych do instalacji przeciwpozarowych, a miejsce tgczenia oznaczyé w
dokumentacji powykonawcze;j.

Technologie uktadania poszczegdélnych typow przewoddw uzalezni¢ od wytycznych
producentow.

* Linie petlowe wykona¢ przewodem YnTKSYekw 1x2x0,8, ukladanym pod
tynkiem lub w rurach elektroinstalacyjnych na uchwytach odstepowych,

* Linie sygnalizatorow i sterowanie UTA wykona¢ przewodem HTKSH 2x2x0,8,
uktadanym pod tynkiem, a w sytuacji braku mozliwosci uktadania pod tynkiem,
jego montaz powinien odpowiada¢ normie PN-B-02851-1:1997.

» Linie petlowe miedzy budynkami uktadac¢ w rurach stalowych @75mm, kablem
telekomunikacyjnym XzTKMZpw 3x2x0,8. Kabel uktada¢ w oplocie przewodu
LgY 450/750V HO7V-K4, o gestosci 2 sploty/ mb przewodu. Konce rur

stalowych uziemi¢ w punktach wyréwnania potencjatow.

2.4.Przepusty kablowe

W miare mozliwosci ograniczy¢ ilos¢ przepustéw kablowych, a ich wielko$é

precyzyjnie dobiera¢ w zaleznosci od ilosci przewodow w wigzce.
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2.5.Urzqgdzenia

Nalezy montowa¢ za pomocg wkretow zabezpieczonych antykorozyjnie do
plastykowych dybli umieszczonych w $lepych otworach w $cianach lub stropach w
miejscach okreslonych w dokumentacji projektowej na podstawie instrukcji
producenta.

W przypadku poditoza drewnianego mocowanie wykona¢ wkretami zabezpieczonymi
antykorozyjnie bezposrednio do konstrukcji drewnianej.

Do wykonania systemu nalezy stosowac urzgdzenia, ktére spetniajg wymagania
projektu technicznego, o parametrach technicznych i funkcjonalnych nie gorszych niz

opisane w dokumentacji projektowe;.

2.6.Dziatania poza miejscem zainstalowania urzgdzen

Urzadzenia i elementy systemu mogg by¢ sprawdzone w zaktadzie producenta/
instalatora, jesli tak zostatlo uzgodnione i inwestorem (inspektorem nadzoru).
Opakowanie powinno chroni¢ urzadzenia i elementy przed uszkodzeniem podczas
transportu i przechowywania oraz powinno byé tak oznakowane, aby mogly byé
zidentyfikowane poszczegoOlne elementy. Urzadzen i elementdbw nie nalezy
dostarcza¢ wczesniej niz bedzie mozliwe ich zainstalowanie, chyba Ze zostang
zapewnione odpowiednie warunki sktadowania, wigcznie z zapewnieniem ochrony

skltadowania.

2.7.Dziatania w miejscu zainstalowania urzqdzenr

Urzadzen i elementéw systemu sygnalizacji pozarowej nie nalezy umieszczaé w
poblizu zrodet ciepta, np. grzejnikow, urzadzen klimatyzacyjnych, jezeli mogtoby to
wpltyna¢ ujemnie na ich parametry funkcjonalne. Prace, ktore bedg wykonywane w
miejscu zainstalowania urzgdzen i elementéw systemu sygnalizacji pozarowej

powinny obejmowac:
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podstawowe przygotowanie do prac instalacyjnych,

wprowadzenie przewodow,

rozmieszczenie urzgdzen wykrywajgcych i sygnalizacyjnych (centralki
sygnalizacji pozarowej, sygnalizatorow dzwiekowych, czujek oraz przyciskow
pozarowych) oraz urzadzen transmisji alarmu,

[0 instalowanie urzgdzen i elementow, a dalej kontrole, badanie i odbior.

2.8.Warunki przyjecia materiatow na budowe

Materiatly przyjmowane na budowe musze spetnia¢ ponizsze warunki:

[0 Sg zgodne z wyszczegolnieniem i charakterystykg podang w dokumentacji
projektowej oraz przedmiarem robot,

0 Sa witasciwie oznakowane i opakowane,

[0 Spetniajg wymagane wiasciwosci wskazane odpowiednimi dokumentami
odniesienia,

[0 Producent dostarczyt dokumenty Swiadczgce o dopuszczeniu do obrotu i
powszechnego stosowania,

Przyjecie materialdbw na budowe powinno by¢ potwierdzone stosownym protokotem.

3. WYMAGANIA DOTYCZACE SPRZETU, MASZYN | NARZEDZI

Prace mozna wykonywac przy pomocy wszelkiego sprzetu zaakceptowanego przez

inspektora nadzoru.

4. WYMAGANIA DOTYCZACE TRANSPORTU

Przy transporcie materiatdbw nalezy zachowaé ostroznos¢, aby nie uszkodzi¢
materialbw do montazu. Nalezy stosowa¢ dodatkowe opakowania w przypadku

zauwazania mozliwosci uszkodzen.
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5. WYMAGANIA DOTYCZACE ROBOT

5.1. Wymagania ogdlne

5.1.1. Przed przystgpieniem do realizacji zamowienia wykonawca przedstawi
zamawiajgcemu harmonogram prac, ktérego bedzie Scisle przestrzegat.

5.1.2. Roboty nalezy wykonywa¢ pod nadzorem osoby posiadajgcej stosowne
uprawnienia (uprawnienia SEP, zaswiadczenie Narodowego Instytutu
Muzealnictwa i Ochrony Zbioréw do instalowania urzgdzen w obiektach
zabytkowych).

5.1.3. Roboty nalezy wykonywa¢ zgodnie z dokumentacjg projektowa,
niniejszg specyfikacjg techniczng, obowigzujgcymi przepisami, normami,
oraz zasadami wiedzy technicznej w sposOb niezagrazajgcy
bezpieczenstwu ludzi i mienia.

5.1.4. Prace montazowe (w szczegolnosci prowadzenie tras kablowych w
budynkach), ktore ingerujg w zabytkowg strukture budynkow, nalezy
wykonywaé¢ w uzgodnieniu z Konserwatorem Zabytkow.

5.1.5. Prowadzenie robdt nie moze naruszac interesu 0sob trzecich.

5.1.6. Wykonawca odpowiada za bezpieczenstwo w miejscu pracy.

5.1.7. Zabezpieczenie terenu robo6t zgodnie z obowigzujgcymi przepisami
wykonawca wykona we wilasnym zakresie bez dodatkowego

wynagrodzenia.

5.2.Opis pozycji przedmiaru robot

Poz. Opis robot

1 Montaz centralki sygnalizacji pozarowej z wyposazeniem Ww miejscu
wskazanym w projekcie. Mocowanie do podtoza oraz montaz elementéw
wyposazenia wykonac¢ zgodnie z instrukcjg montazu producenta.

2 Zainstalowanie i podigczenie akumulatorow w centralce sygnalizacji
pozarowe;.
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3 Montaz panelu obstugowego we wnece panelu przedniego centralki
sygnalizacji pozarowe;.

4 Montaz karty linii petlowych oraz karty pamieci SD w obudowie centralki
sygnalizacji pozarowej.

5 Programowanie czujnikdw liniowych oraz centrali sygnalizacji pozarowej z
uruchomieniem.

6 Sprawdzenie zadziatania kazdego elementu adresowalnego w systemie. Z
przeprowadzonych préb zadziatania i pomiaréw rezystancji (impedanciji) linii
dozorowych nalezy sporzgdzi¢ protokét. Zakres prac uwzglednia ewentualny
zakup przyrzadow testujgcych oraz oprogramowania/ licencji do
uruchomienia urzgdzen wchodzgcych w sklad systemu sygnalizacji
pozarowe;.

7 Praca probna oraz okres testowania systemu sygnalizacji pozarowej.

8 Przeszkolenie wytypowanego przez inwestora personelu do obstugi
systemu.

9 Sporzgdzenie  dokumentacji powykonawczej instalacji  sygnalizaciji
przeciwpozarowe;.

10 Przygotowanie instrukcji eksploatacji dla uzytkownika systemu.

11 Wykonanie zabudowy drewnianej w celu zamaskowania rozdzielnic
fundamentowych. Przygotowanie zabudowy wedtug odrebnego opracowania
do przygotowania na etapie realizacji inwestycji.

12 Wcigganie kabla telekomunikacyjnego XzTKMZpw 3x2x0,8 w rury stalowe z
oplotem przewodem LgY 450/750 HO7V-K4 w kolorze z6to- zielonym.

13 Montaz puszek pozarowych — certyfikowanych przez CNBOP w celu
potgczenia kabla XzZTKMZpw 3x2x0,8 z przewodem YnTKSY 1x2x0,8.

14 Montaz uchwytéw pod rury RL18 w odstepach nie wiekszych niz 0,5m,
poprzez przykrecenie uchwytéw U-18 do drewnianych belek.

15 Mocowanie rur RL18 na osadzonych uchwytach. tgczenie rur za pomocag

zlgczek ZCL18, zamykanych na zatrzaski. Zmiana kierunku ukladania rur
mozliwa pod katem 90°za pomocg elastycznej ztgczki ZCL18. Po obu
stronach zigczki mocowanie kotkiem do podioza w odlegtosci nie wiekszej
niz 50mm. Rury nalezy pomalowaé w kolorze z palety RALXXxX,

uzgodnionym z inwestorem.
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16

Wcigganie w rury RL18 przewodu YnTKSYekw 1x2x0,8mm z
doprowadzeniem do miejsc montazu wyposazenia SSP.

17

Podigczenie przewodow w atestowanej puszce przeciwpozarowej.

18

Montaz gniazd czujek pozarowych w miejscach wskazanych w projekcie

technicznym, zgodnie z instrukcjg montazu producenta.

19

Montaz modutu ogrzewania czujek w gniazdach czujek pozarowych w

amfiteatrze.

20

Montaz czujek z podigczeniem przewodow w gniazdach.

21

Montaz wskaznikéw zadziatania czujnikbw pozarowych. Wskazniki nalezy
podigczy¢ przewodem YnTKSYekw 1x2x0,8 do dedykowanych zaciskow w

gniezdzie czujnika pozarowego.

22

Montaz zasilacza 24VDC w obudowie rozdzielnicy fundamentowe] z
podtgczeniem do grzatek czujnikbw pozarowych.

23

Montaz recznego przycisku pozarowego. Przycisk w wersji uszczelnionej

natynkowy w kolorze czerwonym. Montaz na wysokosci 1,2-1,6m.

24

Montaz zasilaczy certyfikowanych. Podtgczenie do sieci zasilania
podstawowego zrealizowa¢ w oparciu o0 projekt instalacji elektrycznej
(odrebne opracowanie), do przygotowanego punktu zasilania przewodem
niepalnym HDGs. Zasilacze certyfikowane nalezy monitorowac¢ pod katem
usterek zasilania. W tym celu nalezy podtaczy¢ zacisk VEXT+ w module BX-
OI3 przez przekaznik usterki w zasilaczu, do zacisku +24V zasilacza.

Zapewni to staly monitoring tego wejscia przez centrale sygnalizacji pozaru.

25

Montaz z podigczeniem baterii akumulatorow zasilania awaryjnego 2x

7Ah/12VDC w obudowie zasilacza certyfikowanego.

26

Montaz sygnalizatora akustycznego. Montaz nalezy wykonaé za

posrednictwem puszki certyfikowanej PIP-1A za pomocg dwoch srub M4.

27

Montaz modutu wejs¢/ wyjs¢ w obudowie hermetycznej, zgodnie z instrukcjg
montazu producenta. Odlegtos¢ od modutu do czujnika liniowego nie

powinna przekraczaé¢ 10m.

28

Montaz modutu wejsé/ wyjs¢ w obudowie hermetycznej, zgodnie z instrukcjg
montazu producenta. Odlegtos¢ od modutu do czujnika liniowego nie

powinna przekraczaé¢ 10m.

29

Wcigganie kabla telekomunikacyjnego XzTKMZpw 3x2x0,8 w rury stalowe z
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oplotem przewodem LgY 450/750 HO7V-K4 w kolorze z6to- zielonym.

30

Montaz puszek pozarowych — certyfikowanych przez CNBOP w celu
potgczenia kabla XzZTKMZpw 3x2x0,8 z przewodem YnTKSY 1x2x0,8.

31

Montaz uchwytow pod rury RL18 w odstepach nie wiekszych niz 0,5m,
poprzez przykrecenie uchwytéw U-18 do drewnianych belek.

32

Mocowanie rur RL18 na osadzonych uchwytach. tgczenie rur za pomoca
zlgczek ZCL18, zamykanych na zatrzaski. Zmiana kierunku ukladania rur
mozliwa pod katem 90°za pomocg elastycznej ztgczki ZCL18. Po obu
stronach ztgczki mocowanie kotkiem do podioza w odlegtosci nie wiekszej
niz 50mm. Rury nalezy pomalowa¢ w kolorze z palety RALxxX,

uzgodnionym z inwestorem.

33

Wcigganie w rury RL18 przewodu YnTKSYekw 1x2x0,8mm z
doprowadzeniem do miejsc montazu wyposazenia SSP.

34

Podigczenie przewodow w atestowanej puszce przeciwpozarowej.

35

Montaz gniazd czujek pozarowych w miejscach wskazanych w projekcie

technicznym, zgodnie z instrukcjg montazu producenta.

36

Montaz czujek z podtgczeniem przewodow w gniazdach.

37

Montaz wskaznikow zadziatania czujnikbw pozarowych. Wskazniki nalezy
podtgczy¢ przewodem YnTKSYekw 1x2x0,8 do dedykowanych zaciskow w

gniezdzie czujnika pozarowego.

38

Montaz recznego przycisku pozarowego. Przycisk w wersji uszczelnionej

natynkowy w kolorze czerwonym. Montaz na wysokosci 1,2-1,6m.

39

Montaz zasilaczy certyfikowanych. Podtgczenie do sieci zasilania
podstawowego zrealizowa¢ w oparciu 0 projekt instalacji elektrycznej
(odrebne opracowanie), do przygotowanego punktu zasilania przewodem
niepalnym HDGs. Zasilacze certyfikowane nalezy monitorowac¢ pod katem
usterek zasilania. W tym celu nalezy podtaczy¢ zacisk VEXT+ w module BX-
OI3 przez przekaznik usterki w zasilaczu, do zacisku +24V zasilacza.

Zapewni to stalty monitoring tego wejscia przez centrale sygnalizacji pozaru.

40

Montaz z podigczeniem baterii akumulatorow zasilania awaryjnego 2x

7Ah/12VDC w obudowie zasilacza certyfikowanego.

41

Montaz sygnalizatora akustycznego. Montaz nalezy wykonaé za

posrednictwem puszki certyfikowanej PIP-1A za pomocg dwoch srub M4.
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42

Montaz modutu wejsé/ wyjs¢ w obudowie hermetycznej, zgodnie z instrukcjg
montazu producenta. Odlegtos¢ od modutu do czujnika liniowego nie

powinna przekraczaé¢ 10m.

43

Montaz modutu wejsé/ wyj$¢ w obudowie hermetycznej, zgodnie z instrukcjg
montazu producenta. Odlegtos¢ od modutu do czujnika liniowego nie

powinna przekracza¢ 10m.

44

Wcigganie kabla telekomunikacyjnego XzTKMZpw 3x2x0,8 w rury stalowe z

oplotem przewodem LgY 450/750 HO7V-K4 w kolorze z6#to- zielonym.

45

Montaz puszek pozarowych — certyfikowanych przez CNBOP w celu
potgczenia kabla XzTKMZpw 3x2x0,8 z przewodem YnTKSY 1x2x0,8.

46

Montaz uchwytow pod rury RL18 w odstepach nie wiekszych niz 0,5m,
poprzez przykrecenie uchwytéw U-18 do drewnianych belek.

a7

Mocowanie rur RL18 na osadzonych uchwytach. tgczenie rur za pomoca
zlgczek ZCL18, zamykanych na zatrzaski. Zmiana kierunku ukladania rur
mozliwa pod katem 90°za pomocg elastycznej ztgczki ZCL18. Po obu
stronach ztgczki mocowanie kotkiem do podtoza w odlegtosci nie wiekszej
niz 50mm. Rury nalezy pomalowa¢ w kolorze z palety RALxxX,

uzgodnionym z inwestorem.

48

Wcigganie w rury RL18 przewodu YnTKSYekw 1x2x0,8mm z

doprowadzeniem do miejsc montazu wyposazenia SSP.

49

Podtgczenie przewodow w atestowanej puszce przeciwpozarowej.

50

Montaz gniazd czujek pozarowych w miejscach wskazanych w projekcie

technicznym, zgodnie z instrukcjg montazu producenta.

51

Montaz czujek z podigczeniem przewodow w gniazdach.

52

Montaz wskaznikow zadziatania czujnikbw pozarowych. Wskazniki nalezy
podigczy¢ przewodem YnTKSYekw 1x2x0,8 do dedykowanych zaciskow w

gniezdzie czujnika pozarowego.

53

Montaz recznego przycisku pozarowego. Przycisk w wersji uszczelnionej

natynkowy w kolorze czerwonym. Montaz na wysokosci 1,2-1,6m.

54

Montaz zasilaczy certyfikowanych. Podtgczenie do sieci zasilania
podstawowego zrealizowa¢ w oparciu o0 projekt instalacji elektrycznej
(odrebne opracowanie), do przygotowanego punktu zasilania przewodem

niepalnym HDGs. Zasilacze certyfikowane nalezy monitorowac¢ pod katem
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usterek zasilania. W tym celu nalezy podtaczy¢ zacisk VEXT+ w module BX-
OI3 przez przekaznik usterki w zasilaczu, do zacisku +24V zasilacza.

Zapewni to staly monitoring tego wejscia przez centrale sygnalizacji pozaru.

55 Montaz z podigczeniem baterii akumulatorow zasilania awaryjnego 2x
7Ah/12VDC w obudowie zasilacza certyfikowanego.

56 Montaz sygnalizatora akustycznego. Montaz nalezy wykonaé za
posrednictwem puszki certyfikowanej PIP-1A za pomocg dwoch srub M4.

57 Montaz modutu wejsé/ wyjs¢ w obudowie hermetycznej, zgodnie z instrukcjg

montazu producenta. Odlegtos¢ od modutu do czujnika liniowego nie

powinna przekracza¢ 10m.

5.3.Kontrola jakosci robot

Oprocz przeprowadzania préb i badan, nalezy wykona¢ sprawdzenie odbiorcze

sktadajgce sie z ogledzin czesciowych i koncowych polegajgcych zbadaniu:

O

O O 0o odgoogo o O™

Zgodnosci dokumentacji powykonawczej z projektem i stanem faktycznym,
Zgodnosci sposobu potgczen z podanymi w dokumentacji powykonawczej,
Stanu i kompletnosci dokumentacji dotyczgcej zastosowanych materiatow,
Sprawdzeniu ciggtosci wszystkich przewoddw wystepujacych w instalacji,
Poprawnosci wykonania montazu poszczegélnych urzgdzen,

Pomiarach impedancji petli dozorowych,

Pomiarach rezystanciji izolacji obwodu zasilania podstawowego,

Estetyki montazu.

5.4. Zasady postepowania z wadliwie wykonanymi robotami i materiatami

Wszystkie materiaty, urzgdzenia i aparaty niespetniajgce wymagan podanych w

specyfikacji zostang odrzucone.

Jezeli materiaty niespetniajgce wymagan zostaty wbudowane lub zainstalowane to na

polecenie inspektora nadzoru wykonawca wymieni je na wkasciwe, na koszt wiasny.
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Na pisemne wystgpienie wykonawcy inspektor moze uzna¢ wade za niemajgca
zasadniczego wptywu, na jakos¢ funkcjonowania instalacji i ustali¢ zakres i wielkos¢

potrgcen za obnizong jakos¢.

5.5.0bmiar robot

Obmiaru robot dokonuje sie z natury (wykonanej roboty) przyjmujgc jednostki miary
odpowiadajgce zawartym w dokumentacji i przedmiarach robot:

[0 Dla osprzetu montazowego, kabli i przewodow — szt., kpl., m.

0 Dla kabli i przewodoéw — m.

[0 Dla urzadzen — szt., kpl.

5.6.0dbior robot

5.6.1. Odbidr czesciowy

Nie przewiduje sie odbioru czesciowego robot.

5.6.2. Odbidr koricowy

Badania po- montazowe, jako techniczne sprawdzenie, jakosci wykonanych robot
nalezy przeprowadzi¢ po zakohczeniu robot uruchomieniowych przed przekazaniem
uzytkownikowi systemu do eksploataciji.
W trakcie odbioru koncowego zamawiajgcy sprawdzi:
0 Typy i numery wszystkich zamontowanych urzgdzeh z projektem technicznym
i dokumentacjg powykonawcza,
[0 Skutecznos$¢ zamontowania systemu poprzez celowe naruszanie kazdej z
czujek,
[0 Skutecznos¢ ukiadu zasilania rezerwowego poprzez odigczenie zasilania

podstawowego,
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[0 Skutecznos¢ dziatania UTA, poprzez potwierdzenie otrzymania sygnatu
alarmowego przez whasciwg jednostke PSP,
Wyniki badan nalezy zamiesci¢ w protokole odbioru koncowego.
Zamawiajgcy wymagat bedzie, aby wykonawca podczas odbioru koncowego,
przekazat zamawiajgcemu:
[0 Instrukcje obstugi systemu
[0 Dokumentacje techniczng powykonawczg
[0 Atesty, karty katalogowe zainstalowanych urzgdzen oraz zaswiadczenia
CNBOP,
Obowigzkiem wykonawcy jest ponadto przeszkolenie wytypowanych osob w zakresie
obstugi systeméw. Protokét z przeszkolenia osob nalezy dotgczy¢é do dokumentacji

powykonawczej.

6. DOKUMENTY ODNIESIENIA

— Umowa z inwestorem na wykonanie prac projektowych nr 01/2013 z dnia 26-08-
2013r.,

— Wymagania inwestora w zakresie projektowanej instalacji,

— Projekt techniczny systemu sygnalizacji pozarowej,

— Projekt budowlany kanalizacji teletechnicznej,

— Projekt wykonawczy instalacji elektrycznej,

- Przedmiar robdt,

— Ustawa z dnia 23 lipca 2003r. o ochronie zabytkow i opiece nad zabytkami

— Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. Prawo budowlane (tekst jednolity Dz. U. 2006 nr
207, poz. 1118),

— Ustawa z dnia 24 sierpnia 1991 roku o ochronie przeciwpozarowej (tekst jednolity
Dz. U. 2009 nr 178, poz. 1380),

— Ustawa z dnia 22 sierpnia 1997r. o ochronie osob i mienia (Dz. U., Nr 112,
po0z.740)

— Rozporzadzenie Ministra Spraw Wewnetrznych i Administracji z dnia 7 czerwca
2010 r. w sprawie ochrony przeciwpozarowej budynkéw, innych obiektow
budowlanych i terenéw (Dz. U. 2010 nr 109, poz. 719),
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Rozporzadzenie Ministra Kultury i Dziedzictwa Narodowego z dnia 1 grudnia
2008 r. w sprawie zabezpieczania zbiorow w muzeach przed pozarem, kradziezg
i iInnym niebezpieczenstwem grozgcym zniszczeniem lub utratg zbioréw oraz
sposobow przygotowania zbioréw do ewakuacji w razie powstania zagrozenia,
Rozporzgdzenie Ministra Spraw Wewnetrznych i Administracji z dnia 16 czerwca
2003 r. w sprawie uzgadniania projektu budowlanego pod wzgledem ochrony
przeciwpozarowej (Dz. U. 2003 nr 121, poz. 1137 ze zmiang ,Dz.U.2009 nr 119,
poz. 998),

SITP WP-02:2010 Wytyczne projektowania instalacji sygnalizacji pozarowej,
PKN-CEN/TS 54-14:2006 Systemy sygnalizacji pozarowej — Cze$¢ 14: Wytyczne
planowania, projektowania, instalowania, odbioru, eksploatacji i konserwaciji.

Ochrona przepieciowa — opracowanie CNBOP 2006 (Janusz Sawicki).



